Clase 7 - Digital meteonro

Viento Anemometro





https://docs.google.com/file/d/1DYV7vn58HTRMMrea8KIjQZSbgkn3n1Ix/preview
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Cédigo sensor anemdmetro

const int pinAnemometro = 3;

unsigned long tiempoAntes;

unsigned long tiempo=0;

unsigned long sumaTiempo=0;

byte contador=0;

bool bandera=0;

void setup() {
pinMode(pinAnemometro, INPUT);
Serial.begin(9600);

attachinterrupt(digitalPinTolnterrupt(pinAnemometro), interrupcionViento,RISING );
tiempoAntes=millis();

}

void loop() {

}
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void interrupcionViento() {
( ()>(50+tiempoAntes)){
bandera=!bandera;
(bandera==0){
tiempo=( ()-tiempoAntes);
tiempoAntes= 0;
sumaTiempo+=tiempo;
(contador<=19){
contador++;
(contador);
}else{
contador=0;
float velocidad=(2*3.1416*0.05*3.6)/((sumaTiempo/1000.0)/20);
(velocidad);
(" Km/h");
sumaTiempo=0;
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