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Direccion del viento
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https://docs.google.com/file/d/0B5fnLe35L0tkWDhkdThtdTJHN3M/preview

Sensor de efecto hall para medir distancia
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Cédigo sensor veleta

int sumaVeleta=0;

const byte pinDireccion =A2; //pin
Analégico

int direccion = 0;

int tiempoEnvio=30;

int leerDireccion(int suma){
suma=suma/tiempoEnvio;
if(suma>=415 && suma< 440) return 0;
if(suma>=440 && suma< 490) return 45;
if(suma>=490 && suma< 515) return 90;
if(suma>=515 && sumax< 540) return 135;
iFf(suma>=540 && suma< 590) return 180;
if(suma>=590 && suma< 615) return 225;
if(suma>=615 && suma< 640) return 270;
if(suma>=640 && suma< 690) return 315;
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void setup () {

(9600);
}
void loop () {
for(int i=0;i<=tiempoEnvio;i++){
sumaVeleta+= (pinDireccion);
(1000);
}

direccion=leerDireccion(sumaVeleta);
sumaVeleta=0;
("direccion: ");
(direccioén);
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Conexidn del sensor de efecto hall analégica

DIGITAL (PWM=~)

seseseseessssences,

s

. N s
s, o
“eessrseeseeseeses®’

L .

rRx@m Arduino”

meteorito



Sensor de distancia (reflectivo)

2 Fototransistor
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Tipos de sensores opticos
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Tipos de sensores opticos

hd,

\ 1{

QRD1114 Sensor de Herradura
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Sensor optico reflectivo




Cadigo sensor optico reflectivo

int sensorValue

void setup() {
Serial.begin(9600);

}

void loop() {
sensorValue = analogRead(A2);
Serial.printin(sensorValue);

delay(200);
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